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 سرفصل درس:

 جلسه(  2)  2نمایش اعداد در مبناي  

،    جمع و تفریق اعداد،  2و مکمل    1علامت، مکمل  -نمایش اعداد منفی با نمایش اندازه   ،  دتغییر مبناي اعدا 

   BCD اعداد نمایش، رقم نقلی

   جلسه(  3مدارهاي ترکیبی )  

تاخیر  ،    POS و SOP نمایش،  Maxterm و Minterm جملات قی،  گیت هاي منط،  جبر بول و جبر کلیدي

 ی نو مسیر بحرا

 جلسه(  4ساده سازي توابع منطقی ) 

 Glitchفهوم ، م طبقهسازي مدارهاي دوپیاده ه،و ورودي ممنوع don’t care مفهوم ،جدول کارنو ي،روش جبر 

   hazardو برطرف نمودن    Hazard ،Race و

   جلسه(  5قطعات ترکیبی )



نیم جمع کننده  ، پلکسرسازي توابع با دیکدر و مالتیپیاده ، مالتی پلکسردیکدر و دي، انکدر و انکدر اولویت دار 

حافظه ي  ،  مقایسه کننده ی،  جمع کننده هاي انتشاري و جمع کننده با پیش بینی رقم نقل،  و تمام جمع کننده

   فقط خواندنی 

   جلسه( 2منطق چندمقداره )

 از هاي با کلکتور بگیت ه، هاي سه حالتگیت ، منطق سه مقداره و منطق چهار مقداره 

   جلسه( 4مدارهاي ترتیبی )

تریگر و مفهوم حساس به سطح و حساس به  ،  Latch و ورودي ممنوعه در Latch انواع ی،مفهوم مدار ترتیب

سنکرون و   Reset ورودي،   Master-Slave فلاپ نوع-فلاپ حساس به لبه و فلیپ-فلاپ، فلیپ -فلیپ ه، لب

   Setup-time و Hold-time  ،آسنکرون

   جلسه(  4ماشین با حالات محدود )

طراحی سیستماتیک مدارهاي ترتیبی سنکرون و آشنایی با   ،  (FSM) مفهوم ریاضی ماشین با حالات محدود 

مدل ، FSM مراحل پیاده سازي ک،جدول تحری،  جدول حالت،    نمودار حالت ،(RTL) مدل سطح انتقال ثبات

   هاو تفاوت آن Moore و Mealy ايه

   جلسه(  4قطعات ترتیبی )

هاي  شمارنده ون،  جانسشمارنده   ن،هاي سنکرو شمارنده،   Universal هايثبات ،   دهنده هاها و شیفتثبات 

 هاي انتشاري( آسنکرون )شمارنده

  PLD( 2ها )جلسه   

PAL و PLA ها با، مقایسه آن ROM  

 


