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         احمد خواجه:  نام ونام خانوادگي مدرس

  )تمرين - كوئيز(انشجو نحوه ي ارزيابي د -مبحث  )تمرين-كوئيز(نحوه ي ارزيابي دانشجو -مبحث 
 پيدايش و تكامل سيستمهاي قدرت جلسه اول

  ساختار سيستم قدرت
  معادله نوسان جلسه هفدهم

 جلسه هجدهم جلسه دوم  پايداري سيگنال كوچك
  كنترل سيستم قدرت جلسه سوم

  مقدمه اي بر مساله پايداري سيستمهاي قدرت
  ماتريسهاي مدال جلسه نوزدهم

 جلسه بيستم جلسه چهارم  SMIBپايداري سيگنال كوچك سيستم 
  پايداري زاويه روتور جلسه پنجم

  پايداري ولتاژ
  مدار تحريك اثرديناميك  جلسه بيست و يكم

  جلسه بيست و دوم جلسه ششم  PSSطراحي 
 مدلسازي ماشينهاي سنكرون جلسه هفتم

  ساختار آرميچر و تحريك
  پايداري گذرا  جلسه بيست و سوم

  جلسه بيست و چهارم جلسه هشتم  ساويمعيار سطوح م
  MMFشكل امواج  جلسه نهم 

  توصيف رياضي ماشين سنكرون
  سنكروننوسانهاي زير   جلسه بيست و پنجم

  جلسه بيست و ششم جلسه دهم  زير سنكرونتشديد  –مدهاي پيچشي 
 معادلات پايه ماشينهاي سنكرون جلسه يازدهم 

  ستاتورو روتوراندوكتانسهاي ا
  كنترل توان اكتيو و فركانس  جلسه بيست و هفتم

  جلسه بيست و هشتم جلسه دوازدهم  AGC -عملكرد گاورنر
 معادلات مدارهاي روتور جلسه سيزدهم

  تبديل پارك
  تحويل پروژه دانشجويان  جلسه بيست و نهم

 جلسه سي ام جلسه چهاردهم  
  سيستم پريونيت جلسه پانزدهم

 dqمدارهاي معادل 
  تحويل پروژه دانشجويان جلسه سي و يكم

 جلسه سي و دوم جلسه شانزدهم  


