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         احمد خواجه:  نام ونام خانوادگي مدرس

  )تمرين - كوئيز(انشجو نحوه ي ارزيابي د -مبحث  )تمرين-كوئيز(نحوه ي ارزيابي دانشجو -مبحث 
 مقدمه اي بر درايوهاي گشتاوركنترل شده جلسه اول

  برداري مفاهيم پايه درايوهاي
  كنترل اسكالر موتورهاي القايي جلسه هفدهم

 جلسه هجدهم جلسه دوم  ادامه - كنترل اسكالر موتورهاي القايي
 كنترل ماشينهاي القايي-برداري مفاهيم پايه درايوهاي جلسه سوم

  ماشينهاي مغناطيس دايم - برداري مفاهيم پايه درايوهاي
  كنترل در راستاي قاب مرجع روتور ماشينهاي القايي جلسه نوزدهم

 جلسه بيستم جلسه چهارم  مدارهاي ديكوپلينگ
 ACمدل بردار فضايي ماشينهاي جلسه پنجم

  ماشينهاي با فاصله هوايي يكنواخت
  مدلهاي شار  جلسه بيست و يكم

  جلسه بيست و دوم جلسه ششم  ادامه -مدلهاي شار
 بردار فضايي جريانهاي استاتور جلسه هفتم

  استاتور MMFبردار فضايي 
  كنترل برداري ماشينهاي القايي  جلسه بيست و سوم

  جلسه بيست و چهارم جلسه هشتم  ادامه - كنترل برداري ماشينهاي القايي
 روتوربردار فضايي جريانهاي  جلسه نهم 

  روتور MMFبردار فضايي 
  كنترل برداري با استفاده از روش مستقيم  جلسه بيست و پنجم

  جلسه بيست و ششم جلسه دهم  مستقيمغيركنترل برداري با استفاده از روش 
 بردار فضايي جريان مغناطيس شوندگي جلسه يازدهم 

   شارهاي پيونديفضايي  هايبردار
  كنترل مستقيم گشتاور  جلسه بيست و هفتم

  جلسه بيست و هشتم جلسه دوازدهم  ادامه -كنترل مستقيم گشتاور
 گشتاور الكترومغناطيسي مكانيسم توليد جلسه سيزدهم

  معادلات ولتاژ در قابهاي مرجع مختلف
  نهاي باديربيسيستم كنترل تو طراحي  جلسه بيست و نهم

 جلسه سي ام جلسه چهاردهم  كنترل برداري ماشينهاي مغناطيس دايم
 فرم بردار فضايي معادلات جلسه پانزدهم

 ژهكاربرد قابهاي مرجع وي
   كنترل برداري ماشينهاي مغناطيس دايم جلسه سي و يكم

 جلسه سي و دوم جلسه شانزدهم  كنترل برداري ماشينهاي مغناطيس دايم


